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Пояснительная записка 

Рабочая программа составлена на основе Комплексной программы «Развитие образовательной 

робототехники и непрерывного IT-образования в Российской Федерации», утвержденной 

«Агентством инновационного развития» №172-Р от 01.10.2014 (Программа разработана Агентством 

в рамках поручения Президента РФ Правительству РФ о разработке комплекса мер, направленных 

на создание условий для развития дополнительного образования детей в сфере научно-технического 

творчества, в том числе и в области робототехники).  

Программа составлена в соответствии с документами: 

– Федеральным законом от 29 декабря 2012 года «273-ФЗ «Об образовании в Российской 

Федерации»; 
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– Приказ Министерства просвещения РФ от 27 июля 2022 г. № 629 «Об утверждении Порядка организации и осуществления 

образовательной деятельности по дополнительным общеобразовательным программам»; 

– Письмом Министерства образования и науки Российской Федерации от 18.11.2015 № 09- 3242 «Методические рекомендации по 

проектированию дополнительных общеразвивающих программ» 

– Распоряжение Правительства РФ от 31 марта 2022 г. N 678-р «Об утверждении Концепции развития дополнительного образования детей 

до 2030 г. и плана мероприятий по ее реализации»; 

– Распоряжением Правительства Российской Федерации от 29.05.2015 № 996-р «Стратегия развития воспитания в Российской Федерации 

на период до 2025 года»; 

– Постановлением Главного государственного санитарного врача Российской Федерации от 28.01.2021 № 2 "Об утверждении санитарных 

правил и норм СанПиН 1.2.3685-21 

«Гигиенические нормативы и требования к обеспечению безопасности и (или) безвредности для человека факторов среды обитания»; 

– Приказ Министерства образования и науки Мурманской области, министерства культуры Мурманской области, министерства спорта 

Мурманской области от 25.07.2022 г. №№ 1248/202/453 «Об утверждении Плана мероприятий, I этап (2022 – 2024 годы), и целевых 

показателей по реализации Концепции развития дополнительного образования детей до 2030 года в Мурманской области». 

– Уставом МБОУ СОШ № 7, локальными актами. 

 

 

 

Рабочая программа опирается на конструкторы LEGO EV3, позволяет создать уникальную образовательную среду, которая способствует 

развитию инженерного, конструкторского мышления. В процессе работы ученики приобретают опыт решения как типовых, так и нешаблонных 

задач по конструированию, программированию, сбору данных. Кроме того, работа в команде способствует формированию умения 

взаимодействовать с соучениками, формулировать, анализировать, критически оценивать, отстаивать свои идеи. 

 

LEGO EV3 обеспечивает простоту при сборке начальных моделей, что позволяет ученикам получить результат в пределах одного или пары 

занятий. И при этом возможности в изменении моделей и программ – очень широкие, и такой подход позволяет учащимся усложнять модель и 

программу, проявлять самостоятельность в изучении темы. Программное обеспечение LEGO MINDSTORMS Education EV3 обладает очень 

широкими возможностями, в частности, позволяет вести рабочую тетрадь и представлять свои проекты прямо в среде программного обеспечения . 

 В деятельность объединения могут быть вовлечены дети с ограниченными возможностями здоровья и дети из семей, находящихся в трудной 
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жизненной ситуации. 

 

  Дополнительная общеобразовательная общеразвивающая модульная программа «Робототехника» модифицированная, технической 

направленности. Предмет робототехники — это создание и применение роботов, других средств робототехники и основанных на них технических 

систем и комплексов различного назначения. 

 

Актуальность программы «Робототехника» заключается в том, что робототехника является одним из молодых и важнейших направлений научно-

технического прогресса, в котором проблемы механики и новых технологий соприкасаются с проблемами искусственного интеллекта. 

Соответственно, обучение детей основам робототехники перспективно и актуально. 

Новизна дополнительной общеобразовательной общеразвивающей модульной программы «Робототехника» данной программы заключается в том, 

что по форме организации образовательного процесса она является модульной, разработана с учетом направлений современной образовательной 

политики. 

 

Педагогическая целесообразность модульной программы Образовательные модули предназначены для изучения основ робототехники, организации 

проектной деятельности, моделирования и технического творчества обучающихся; способствуют освоению базовых навыков в области 

проектирования и моделирования объектов; направлены на стимулирование и развитие любознательности и интереса к технике. Содержание 

программных модулей способствует развитию системы универсальных учебных действий в составе личностных, регулятивных, познавательных и 

коммуникативных действий. Особое внимание уделяется математическим исследованиям и построению алгоритмов. Важный компонент занятий - 

практическое применение сконструированных моделей. Педагогическая целесообразность модульной программы «Робототехника» в том, что в ходе 

освоения программного материала, обучающиеся научатся объединять реальный мир с виртуальным; в процессе конструирования и 

программирования получат дополнительное образование в области физики, механики, электроники и информатики. 

 

Адресат программы: обучение для учащихся 12- 14 лет.  

Условия набора: в объединение принимаются все желающие без предварительного отбора.  Наполняемость учебной группы    – 15 человек.  

 

Срок реализации программы – 1 год, 34 учебные недели, 72 часа   

Форма обучения – очная, занятия проводятся в аудиториях. Занятия ведутся на русском языке. Уровень программы – стартовый.  

Наполняемость учебной группы: 15 человек.  

 Занятия проводятся 1 раз в неделю по 1 часу, всего 72 часа в год.  

Режим проведения занятий: 1 раз в неделю,4 занятия в месяц. Продолжительность занятий 45 мин. в соответствии с возрастом детей. 
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Цель курса: 

Изучение курса «Робототехника» на уровне основного общего образования направлено на достижение следующей цели- развитие интереса 

школьников к технике и техническому творчеству. 

 

Задачи: 

1. Познакомить с практическим освоением технологий проектирования, моделирования и изготовления простейших технических 

моделей. 

2. Развивать творческие способности и логическое мышление. 

3. Выявить и развить природные задатки и способности детей, помогающие достичь успеха в техническом творчестве. 

4. Способствовать развитию интереса к технике, конструированию, программированию, высоким технологиям, формировать навыки 

коллективного труда. 

5. Сформировать навыки конструирования и программирования роботов. 

6. Сформировать мотивацию к осознанному выбору инженерной направленности обучения в дальнейшем. 

Планируемые результаты 

 

В соответствии с федеральным государственным стандартом основного общего образования содержание данного курса определяет 

достижение личностных, метапредметных и предметных результатов освоения основной образовательной программы. Обучающиеся получат 
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возможность формировать 4 вида УУД: личностные, регулятивные, познавательные, коммуникативные. 

Личностные УУД: 

-действие смыслообразования (интерес, мотивация); 

- формирования желания выполнять учебные действия; 

- использование фантазии, воображения при выполнении учебных действий. 

самостоятельное выделение и формулирование познавательной цели; 

   Познавательные УУД: 

- поиск и выделение необходимой информации; применение методов информационного поиска, в том числе с помощью компьютерных 

средств; 

- структурирование знаний; 

Универсальные логические действия: 

- способность и умение учащихся производить простые логические действия (анализ, синтез, сравнение, обобщение и др.); 

- составные логические операции (построение отрицания, утверждение и опровержение как построение рассуждения с использованием 

различных логических схем). 

Коммуникативные УУД: 

-планирование учебного сотрудничества с учителем и сверстниками – определение цели, функций участников, способов взаимодействия; 

- формирование умения объяснять свой выбор, строить фразы, отвечать на поставленный вопрос, аргументировать; 

- формирование умения работать в парах и малых группах; 

Регулятивные УУД: 

- целеполагание; 

- планирование; 

- прогнозирование; 

- контроль в форме сличения способа действия и его результата с заданным эталоном; 
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Метапредметные результаты. 

1. Планирование процесса познавательной деятельности. 

2. Определение адекватных условиям способов решения учебной или трудовой задачи на основе заданных алгоритмов. 

3. Самостоятельное выполнение различных творческих работ по созданию оригинальных изделий декоративно-прикладного искусства. 

4. Выбор различных источников информации для решения познавательных и коммуникативных задач, включая энциклопедии, словари, 
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интернет-ресурсы и другие базы данных. 

5. Использование дополнительной информации при проектировании и создании объектов, имеющих личностную или общественно значимую 

потребительную стоимость. 

6. Объективная оценка своего вклада в решение общих задач коллектива. 

7.  Оценка своей познавательно-трудовой деятельности с точки зрения нравственных, правовых норм, эстетических ценностей по принятым в 

обществе и коллективе требованиям и принципам. 

Предметные результаты. 

1. Развитие инженерного, конструкторского мышления. 

2. Приобретение опыта решения как типовых, так и нешаблонных задач по конструированию, программированию, сбору данных. 

3. Формирование умения взаимодействовать с соучениками, формулировать, анализировать, критически оценивать, отстаивать свои идеи. 

 

Работа с комплектом «Робототехника. Проектирование и конструирование мобильных роботов» обеспечивает простоту при сборке начальных 

моделей, что позволяет ученикам получить результат в пределах одного или двух занятий. И при этом возможности в изменении моделей и 

программ – очень широкие, и такой подход позволяет учащимся усложнять модель и программу, проявлять самостоятельность в изучении темы. 

 

 

Содержание курса 

 

1. Введение в робототехнику (2 ч) 

Роботы. Виды роботов. Значение роботов в жизни человека. Основные направления применения роботов. Искусственный интеллект. 

Робототехнический набор 

Управление роботами. Методы общения с роботом. Состав конструктора. Визуальные языки программирования. Их основное назначение и 

возможности. Команды управления роботами. Среда программирования модуля, основные блоки. 

 

2. Знакомство с роботами. (8 ч) 
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Правила техники безопасности при работе с роботами-конструкторами. Правила обращения с роботами. Основные механические детали 

конструктора. Их название и назначение. 

Модуль EV3. Обзор, экран, кнопки управления модулем, индикатор состояния, порты. Установка батарей, способы экономии энергии. 

Включение модуля EV3. Запись программы и запуск ее на выполнение. Сервомоторы, сравнение моторов. Мощность и точность мотора. 

Механика механизмов и машин. Виды соединений и передач и их свойства. 

Сборка роботов. Сборка модели робота по инструкции. Программирование движения вперед по прямой траектории. Расчет числа оборотов 

колеса для прохождения заданного расстояния. 

 

3. Датчики LEGOMINDSTORMSEV3 EDU и их параметры. (17 ч) 

Датчики. Датчик касания. Устройство датчика. Практикум. Решение задач на движение с использованием датчика касания. 

Датчик цвета, режимы работы датчика. Решение задач на движение с использованием датчика цвета. 

Ультразвуковой датчик. Решение задач на движение с использованием датчика расстояния. 

Гироскопический датчик. Инфракрасный датчик, режим приближения, режим маяка. 

Подключение датчиков и моторов. 

Интерфейс модуля EV3. Приложения модуля. Представление порта. Управление мотором. 

Проверочная работа № 1 по теме «Знакомство с роботами LEGOMINDSTORMS». 

 

4. Основы программирования и компьютерной логики (15 ч) 

Среда программирования модуля. Создание программы. Удаление блоков. Выполнение программы. Сохранение и открытие программы. 

Счетчик касаний. Ветвление по датчикам. Методы принятия решений роботом. Модели поведения при разнообразных ситуациях. 

Программное обеспечение EV3. Среда LABVIEW. Основное окно. Свойства и структура проекта. Решение задач на движение вдоль 

сторон квадрата. Использование циклов при решении задач на движение. 
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Программные блоки и палитры программирования. Страница аппаратных средств. Редактор контента. Инструменты. Устранение 

неполадок. Перезапуск модуля. 

Решение задач на движение по кривой. Независимое управление моторами. Поворот на заданное число градусов. Расчет угла поворота. 

Использование нижнего датчика освещенности. Решение задач на движение с остановкой на черной линии. Решение задач на движение 

вдоль линии. Калибровка датчика освещенности. 

Программирование модулей. Решение задач на прохождение по полю из клеток. Соревнование роботов на тестовом поле. 

 

 

5. Практикум по сборке роботизированных систем (20 ч) 

Измерение освещенности. Определение цветов. Распознавание цветов. Использование конструктора Lego в качестве цифровой 

лаборатории. 

Измерение расстояний до объектов. Сканирование местности. 

Сила. Плечо силы. Подъемный кран. Счетчик оборотов. Скорость вращения сервомотора. Мощность. Управление роботом с помощью 

внешних воздействий. 

Реакция робота на звук, цвет, касание. Таймер. 

Движение по замкнутой траектории. Решение задач на криволинейное движение. 

Конструирование моделей роботов для решения задач с использованием нескольких разных видов датчиков. Решение задач на выход из 

лабиринта. Ограниченное движение. 

Проверочная работа №2 по теме «Виды движений роботов» 

 

 

6. Творческие проектные работы и соревнования(10 ч) 

Правила соревнований. Работа над проектами «Движение по заданной траектории», «Кегельринг». Соревнование роботов на тестовом 

поле. 
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Конструирование собственной модели робота. Программирование и испытание собственной модели робота. Подведение итогов работы 

учащихся. Подготовка докладов, презентаций, стендовых материалов для итоговой конференции. Завершение создания моделей роботов 

для итоговой выставки. 

 

Учебно- тематический план 

 

№ Наименование 

разделов и тем 

Всего 

часов 

Теория          Практика 

1 Введение в робототехнику 2 1 1 

2 Знакомство с роботами LEGO 
MINDSTORMS EV3 EDU. 

8 4 4 

3 Датчики LEGO и их параметры. 17 7 10 

4 Основы программирования и 
компьютерной логики 

15 5 10 

5 Практикум по сборке 
роботизированных систем 

20 10 10 

6 Творческие проектные работы и 
соревнования 

10 - 10 

 34 14 20 

 

Формы контроля 

1. Проверочные работы 

2. Практические занятия 

3. Творческие проекты 

При организации практических занятий и творческих проектов формируются малые группы, состоящие из 2-3 учащихся. Для каждой 

группы выделяется отдельное рабочее место, состоящее из компьютера и конструктора. 

Преобладающей формой текущего контроля выступает проверка работоспособности робота: 

 выяснение технической задачи, 
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 определение путей решения технической задачи 

Контроль осуществляется в форме творческих проектов, самостоятельной разработки работ. 
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Методы обучения 

 Познавательный (восприятие, осмысление и запоминание учащимися нового материала с привлечением наблюдения готовых 

примеров, моделирования, изучения иллюстраций, восприятия, анализа и обобщения материалов); 

 Метод проектов (при усвоении и творческом применении навыков и умений в процессе разработки собственных моделей) 

 Контрольный метод (при выявлении качества усвоения знаний, навыков и умений и их коррекция в процессе выполнения 

практических заданий) 

 Групповая работа (используется при совместной сборке моделей, а также при разработке проектов) 

 

Формы организации учебных занятий 

 практикум; 

 проверка и коррекция знаний и умений. 

 соревнование. 
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